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: § 1. BEZEICHNUNG
od Aufbau der Bezelchnung S
- otk e Gerotormotor = TGL 10881
£ Benennung : : - ' :
g NenngroRe nach Tabelle 1
@ Ausfiihrung nach Tabelle 2 _ Sl =S
EStandardnummer - ot : : . : e S s
2 Bezeichnungsbeispiel - 5 :
- Bezelchnung eines Gerotorrnotors von NenngroBe 80;‘16 und Ausfiihrung 01:.
& L . S Gerotormotor 80/16-01 TGL 10881
3
L =
8 TECHNISCHE FORDERUNGEN S :
;21 Allgemieines
e 5 Technische Forderungen nach TGL 20700
: Ubersrcht der Bauarten und Elnsatznchtwerte nach TGL 4346? 2
=
"22 Arten - _
5 Tabelle 1 o 2
8 Nenngrarse CRo | 8016 | 100/16 | 160/16 [ 200/16 | 250/16 | 320/16
g " verdrangungs- c’| - 80 100 160 200 © 250 A% e
s druck=max. o -- ' . _ i .
pJ - Eingangs- o MPa i : 16
£ [Nenn- druck" : cne . i T . . :
e AL -druckdzﬁerenz_ e Nl 14 . a2 o 105 | 75
__ -r{lqment, : NP 45 FT 180 2000 | 3% |- 350 [ 35
T ol g A6 el h s g T g T e
Dreh- nuier- : LN bis bis bis . bis &5 bls _ bis
zahl-  lich? do 3 : 810 - 650 . 400 - 325 250 .| 210
CIN°  intermit- St " bis bis bis bis bis . bis
satz trerend:"’ : “min~'| 940 750 470 . |« 35 300 | 240
bereich L : _ :
Druckdifferenz - oF : ' - s
.mterm1ttterend3’ : MPa; _ s i : 1_5 Sk I8 . 155
: Eas s ~ Fortsetzung der Tabelle Seite 2

nur in Verbmdung mit angegebener Druckdifferenz nutzbar
Betrieb 100% Einschaltdauer
Betrieb 10% Emschaltdauer von [eder Minute
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~—NenngroBe | 80/16 | 100/16 | 160/16 | 200/16 | 250/16 | 320/16
[Eingangsdruck : o ' S s 3 : :
intermittierend"’® . it S AR v L
max. mitLeck- AT : S
Aus- anschlu ' s : e 18
9angs- ghneleck- - - : - o '

f'""c"_ anschiu MFe : 1
Gesamtschalleistungs-. ;
pegel bei Nenndruck- _ : :
|differenzund Nenn- diary % g 1 i 4 »
drehzahl ; g ; '
¢ =
‘Tabelle 2-
-Ausﬁihrung Ei ns'éh raubbohrung fiir
5 ! _Leitungsanschliisse A, B, L
Q1 - nachTGL35001/03
oF - o -nachTGLssoowm

Belm AnschiuB einer Leckleitung mulS der Gerotormotor standlg mit Fluid gefullt sein. Druck in der Leckleitung
= 1MPa.

Die Temperaturdifferenz zwischen emstrornendem Fqud und Geréat darf maxamal 70K betragen Betrieb im intermit-
“tierenden Drehzahlelnsatzberelch mit intermittierender Druckdiﬁerenz ist nicht zulassrg S -

23. HauptmaBa : : : SR &
Die Gestaltung braucht der Darstel!ung mcht zu entsgrechan Grenzabwe;chungen furMaRe ohne Toleranzangabe
mittel TGL 2897 : ;

625 4B : .
PabfederA10=8x50 %29 8 : _ : . P1H13
TGL 9500 - 8] Ate - 6011
: : %
S ﬂ.‘ﬂ-L i ) } | /'-\
||| By -
e > SR iy &
g; J u_ ‘-1 i e i
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TR B (Ceckanschlus L mogich]
Bild 1
1und 3 siehe Seite 1 | : : f‘\
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Tabelle 3 '
NenngréRe 80/16 100/16 160/16 200/16 250/16 320/16
12, 167 170 178 183,56 180. 200
Masse kg 8.7 8,9 R ; 8.5 9,8 10,4

Tabelle 4
A AnschluB fir Bezeichnung
: neu alt
: Volumenstrom A A
g B P
I Leckvolumenstrom L T
IL B :
Bild 2
2.4. Einsatzbedingungen _
{; Zuordnung der Anschiliisse zur Drehrichtung
links : rechts
ﬁ
|_Ausgang Eingoang |
Eingang B j\\ Ausgang
Bild 3
Drehrichtung auf Wellenende gesehen
Viskositatseinsatzbereich
minimale kinematische Viskositdt v, = 10 - 10 °m?%/s
maximale kinematische Viskositat
bei Betrieb vms = 1000 - 10°8m¥/s :
~ bei Start Vmax = 1500 - 107%m?¥/s
Temperatureinsatzbereich '
minimale Fluidtemperaturam Eingang  Tymin = —20°C
maximale FluidtemperaturamEingang Tyms = 80°C
minimale Umgebungstemperatur Tumin = —25°C
maximale Umgebungstemperatur - Tumax = 80°C 3
Filterung ; v i

Das Fluid ist mit Filtern der Filterfeinheit <63 pm zu filtern.
Bei Erstfilterung_ Filterfeinheit <=25um.

2.5. Kennwerte
BezugsgroRen
M., Antriebsmoment
M.n  Anlaufmoment
Eingangsvolumenstrom :
Nay  Abtriebsdrehzahl E
4p  Druckdifferenz zwischen den Anschiiissen Aund B
Map - n
gabT‘;b‘ Mab Nab Peﬁ

R N-m| min kW

Pest effektive'Leistung =
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Ts Fluidtemperatur

nys  Schalthdufigkeit flir Drehrichtungswechsel
v kinematische Viskositét

Fluid Hydraulikél HLP 46 TGL 17 542
Fluidtemperatur am Eingang 45°C +5K .

entspricht den Bedingungen fiir kontinuicrlichen Betrieb
— — — entspricht den Bedingungen fiir intermittierenden Betrieb

NenngroRe 80/16

zuldssige Abweichung
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. /g st ; NenngrofRe 100/16
= zuléissige Abweichung

fur Mob f"llg N-m Streubereich fur Naob beil Ge: kOl'Et
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Bild 5
NenngréfRe 160/16
zuldssige Abweichung * Streubereich fir Ngp, bei Qe -konst
for Moo 13 Nm e
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Nabh — g .

Bild 8

: NenngréRe 200/16
zulassige Abweichung Streubereich fiir gy bei Qg = konst
fir Map * 13 13 N'm q,
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NenngréRe 250/16
zultissige Abweichung Streubereich fir ngp, beil Qg =Konst
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" NenngroRe 320/16

zuldssige Abweichung

Streubereich for Nab bei Gg=konst.

for Mgp 1'1252 N-m .
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Bild 9
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aso NenngroBe 200[16
NenngroPe 160116 N-m '
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Wellenbelastung
F.  Radialkraft £
Ly, rechnerische Lebensdauer der Lager

F. Axialkraft = %

=

Fr = f(Ly)
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\_h=50mn"

F, = (1)
bei L, = 3000h
13 000
- A
12 000 o
8000 ] /,/ / 210
Fr e B L / L% 225
] ] P e
6000 A e 520
/,n-%;j/ 810
LO0D = __/f’
ﬂ..-"ﬂ
2000 50 20 30 4O 50 mm 68

Hinweise

[ —

Bild 22

Ersatz fir TGL 10881 Ausg. 3.84 und 1. Anderung

Anderungen:

Standardtitel, Flansch, Lénge und Masse geandert; Kennlinie M,;, korrigiert; redaktionell tiberarbeitet.

Im vorliegenden Standard ist auf folgende Standards Bezug genommen:
TGL 20700; TGL 35001/01 und /03; TGL 43467

ESKD; Symbole der Hydraulik und Pneumatik sieche TGL 8672

Hydraulik und Pneumatik; Hydraulische und pneumatische Einrichtun

TGL20703

Hydraulik; Geréte, Aggregate und Antriebe; f’rt‘ifung siehe TGL 20706
Hydraulik; Gerotormotoren; Priiffung siehe TGL 36388

b s St i

gen; Begriffe, Formelzeichen, MaReinheiten siehe

£
i

ey



Wirkungsweise

Die in Kegelrollenlagern gefiihrte Abtriebswelle ist an einem Ende
(im Geh&use) als Hohlwelle mit Innenverzahnung ausgebildet. In
diese Verzahnung greift eine beidseitig balligverzahnte Kardan-
welle, welche die Abtriebswelle mit dem Lauferzahnrad des Ver-
drangers verbindet. Das exzentrisch im Ringstiick angeordnete
Lauferzahnrad besitzt einen Zahn weniger als das Ringstiick.
Daraus resultiert die Untersetzung von 6:1. Die Z&hne des Ring-
stiickes sind als Rollen ausgebildet, die mit Spiel in den Bohrungen
des Ringstiickes angeordnet sind. Die Steuerung des Olstromes
erfolgt mittels Steuerhilse (rotierendes Verteilerventil), die tiber
einen Zylinderstift mit der Abtriebswelle verbunden ist. Wird dem
Hydromotor liber einen der beiden AnschluBstutzen am Gehause
Ol zugefiihrt, so gelangt dies tiber die Steuerhiilse und Kanéle in

Gehéause und Zwischenscheibe zum Verdranger. Aus der exzen-
trischen Anordnung des Lauferzahnrades resultiert ein Moment,
welches das Lauferzahnrad in eine Drehbewegung versetzt.
Drehbewegung bzw. Moment werden mittels Kardanwelle auf die
Abtriebswelle Gbertragen. Gleichzeitig wird dabei die Steuerhiilse
mitgenommen, welche die Olzufiihrung bzw. -abfiihru ng reguliert.
Gerotormotoren kénnen nach AnschluB einer Leckélleitung im
Ablauf voll druckbelastet werden. Dafiir muB die VerschiuB-
schraube (M14 x 1,5) am Deckel das Verdriangers entfernt und
durch einen AnschluBstutzen und die Lekélieitung ersetzt werden.
Der Druck in der Leckélleitung darf 1 MPa nicht Gibersteigen! Bei
einem Eingangsdruck von 14 MPa betragt der max. Leckélstrom
2dm%min.

KenngroBen / Technische Daten

NenngréBe 80/16 100/16 160/16 200/16 250/16 320/16
Geometrisches Verdrangervolumen em?/U 83,2 105,9 166,4 208,1 257,3 332,9
Nenndruck = Dauereingangsdruck” MPa 16

Nenndruckdifferenz MPa 14 12 10,5 25
Nenndrehzahl min™’ 320 250 200 150 100 80
Nennmoment Nm 145 190 300 330 350 325
Drehzahlbereich kontinuierlich? min~’ 10..810 | 10..650 | 10..400 | 10..325 | 10..250 10...210
Drehzahlbereich intermittierend® min~' | 810..940 | 650..750 | 400..470 | 325..375 | 250..300 | 210...240
Druckdifferenz intermittierend®  MPa 17,5 15 12 12,5
Eingangsdruck intermittierend’= MPa 18

Ausgangsdruck mit LeckanschiuB MPa 16

Ausgangsdruck ohne LeckanschluB MPa 1
?i:‘ftg?;ﬁzaﬁmzmnﬁgaa#ler SR h 3000
Gesamtschalleistungspegel bei Nenndruck- 7

differenz und Nenndrehzahl dB(A) 88 86 85 79 74 73

U Nurin Verblndung mit der angegebenen Druckdifferenz nutzbar
2) Betrieb 100% E :
3 Betrieb 10 % ED von jeder Minute

Fluid

Viskositatseinsatzbereich

Fluidtemperatur-Einsatzbereich (am Eingang)
Umgebungstemperatur-Einsatzbereich

Erforderliche Filterfeinheit
— Erstfilterung
— Betriebsfilterung

Einbaulage
Befestigung

Hydraulikdl nach TGL 17542/01/03 bzw.
Hydraulikél HL und HLP nach DIN 51524/01
und DIN 51524/02

min. 10 - 10~°m%s, max., Betrieb 1000 - 10~°m?/s
max., Start 1500 - 10~°m?/s

253K...353K (—20°C...+80°C)
248K...353K (—25°C...+80°C)

=25um
=63um

beliebig
Flanschbefestigung




Technische Daten

LeitungsanschiuB Drehrichtung (Zuordnung der Anschlisse)

Der Gerotormotor besitzt in der Montageflache fir den Anschiuf Drehrichtung links Drehrichtung rechts
von Eingangs- und Ausgangsleitung zwei Gewindebohrungen -

M 22 x 1,5 und am Verdrangerdeckel fir den LeckolanschiuB
eine Gewindebohrung M 14 x 1,5 zum AnschiuB von Rohrver-
_schraubungen nach TGL 0-2353, 8277 bzw. 35135. Der Leckdl-
anschiuB ist mittels VerschluBschraube verschlossen. Die Ein-
schraubstutzen gehdren nicht zum Lieferumfang.

WellenanschluB

Das Wellenende ist zylindrisch mit PaBfeder ausgefiihrt. Der An-
schiuB des anzutreibenden Aggregates ist so zu konstruieren,
daB die angegebenen Kréfte auf das Wellenende nicht Gberschrit-
ten werden.

Serienschaltung

Bei der Serienschaltung mehrerer Gerotormotoren ist der max.
Eingangsdruck nutzbar. Die angegebenen Druckdifferenzen zwi- :
schen Ein- und Ausgang am Motor sind dabei einzuhalten. Ab 1 Eingang
Ausgangsdruck >1 MPa ist der AnschluB einer Leckélleitung er- 2 Ausgang

farderlich. . Drehrichtung auf Wellenende gesehen
Wellenbelastung F, = f(L,)) Wellenbelastung F, = 1(I)
7000 s 3 bei L, = 3000h 2000
N \‘\\\ [~ - ' N n=100 min~1
6000 [—\ ~— /|
A N 2 omy-1 | 0000
5000 \ \\- — =% 1 n=200min="
4000 = =ZRomin~1 8000 :
Fr S~ = -1 / // n=400min~1
3000 n=gi 5
6000 — =800 min—1
2000 - Fr /
1000 L 000 _’//‘ =
—-/
© 1 2 3 & 5 6 7.8 9 10 M 12 BN 2000
o]
F, = Radialkraft
F, = Axialkraft = 0,4F,
L, = rechnerische Lebensdauer 29,
Hauptabmessungen
Nicht angegebene Einzelheiten sind zweck- A S e
entsprechend zu wahlen. e e
+0,5 Masse kg
NenngroBe | I” 1. 0mm
BO/16 170,0 10,3
100/16 173,0 10,4
160/16 181,0 10,9 1. PaBfeder A10 x 8 x 50
200/16 186,5 11,2 TGL 9500
250/16 193,0 11,5 2. VLBFSEhluﬁiTh[;atlbe
320/16 203,0 12,1 (Leckanschlu
mdglich)




Bestellbeispie!

Bezeichnung eines Gerotormotors von NenngroBe 80/16 und  Aysfilhrung | Abdichtung am Gewinde
Ausfiihrung 01:

B e L T S T T T T R T

Gerotormotor 80/16-01 TGL 10881 01 M22 x 1,5 -6H X 14und LeckanschluBL

(M 14 x 1,5)nach TGL 35001/03
02 M 22 x 1,5-6H x 14 und LeckanschluB L

(M 14 x 1,5)nach TGL 35001/01

Kennlinien
BezugsgriBen My, - ngy
‘ Py= ————= Nm-min~'=kW
Mg, Abtriebsmoment 9554
Q. Eingangsvolumenstrom
n,, Abiriebsdrehzahl
4Ap  Druckdifferenz
Pen  effektive Leistung 10 20 30 w %50 60 70 dm3/min
n,  Schalthaufigkeit 200 v T =1 T L T MPa
Nm| | .-r"‘l"i \K'“ ==k
. [ \ \ —+
: ,r"[ L N N ! 175
M ’ o & I~ -~ - W%
ab ~JA il =
100 3 e ‘g.\"a 12%
. s ‘--....,,I_" "::‘: g g_
NenngroBe 80/16 B T
Zulassige Abweichung e ~7 ] ~- ] """"-"‘t-"-'—-":.q 6
firMy, 55 Nm ' =4,
0 100 200 300 400, 500 600 700 800 900940
ab min="1
0 20 30 40250 60 70dm¥mi
250 117 — T MPa
w AN
200 e e e \
Vi
- — ﬁ
150 R g
Mub ] M~ g-
100 (= : a8 - 593
NenngréBe 100/16 e . - :—3_;‘ 6
Zulassige Abweichung 50 -
— 1____ =
My 712 Nm (Ll
0 100 200 300, 400 500 600 700 750

nub min—1

NenngrdBe 160/16
Zulassige Abweichung

My © g Nm

Entspricht nicht den Bedingungen fir
kontinuierlichen Betrieb

Streubereich fiir n,, bei Q, = const




Gerotormotor TGL 10881
NenngréBen 80; 100; 160; 200; 250 und 320
Nenndruck 16 MPa

Gerotormotoren sind robuste, universell einsetzbare
hydraulische Antriebselemente. Aufgrund der kon-
struktiven Besonderheit der Motoren (Getriebewir-
kung des Verdrangers) werden die Abtriebsdreh-
zahlen untersetzt und damit in vielen Anwendungs-
fallen Kosten fir zusatzliche Getriebe eingespart.
Der Einsatz der Hydromotoren ist prinzipiell in allen
mobilen und stationaren Anlagen maéglich.

Gebrauchswerteigenschaften

— wechselnde Drehrichtung
— kleine Drehzahlen

— groBer Drehzahlbereich

— hohe Abtriebsmomente
geringe Masse

— kleine EinbaumaBe

hohes Anlaufmoment
hoher Riicklaufdruck
Serienschaltung

— Betrieb ohne Leckdlleitung

|

|

Einsatzgebiete

— Landmaschinen (vor allem Nebenantriebe in
Landmaschinensystemen)

— Forderanlagen

Kehrmaschinen (Antrieb der Walzen- oder/und

Tellerbesen)

Werkzeugmaschinen

Bergwerksmaschinen

Plastmaschinen

Baumaschinen

Windenantriebe

Walzwerke




